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2.2

Sicherheitsinformationen
Allgemein

Die Sicherheitshinweise dienen dem Schutz von Personen und Sachen vor Schaden und Ge-
fahren, die sich aus nicht bestimmungsgemdaBem Einsatz, falscher Bedienung oder sonstiger
fehlerhafter Behandlung von Geréten besonders in explosionsgefdhrdeten Bereichen ergeben.
Lesen Sie deshalb die Betriebsanleitung sorgféltig durch, bevor Sie am Produkt arbeiten oder
es in Betrieb nehmen. Die Betriebsanleitung muss dem Betriebspersonals jederzeit zugénglich
sein.

Bitte priifen Sie, ob alle Unterlagen vor der Inbetriebnahme oder sonstigen Arbeiten am Produkt
vollstandig vorliegen. Wurden nicht alle Unterlagen vollstandig Ubergeben oder werden weitere
Exemplare benétigt, so kdnnen diese auch in anderen Sprachen bezogen werden.

Das Produkt ist nach dem neuesten Stand der Technik gebaut. Es kann trotzdem nicht ausge-
schlossen werden, dass bei unsachgeméaBer Behandlung, nicht bestimmungsgeméBem Ge-

brauch oder bei Bedienung und Wartung durch ungentgend ausgebildete Personen vom Pro-
dukt Gefahren ausgehen, die ihrerseits Personen, Maschinen und Anlagen geféhrden kdnnen.

Jede Person, die im Betrieb des Betreibers mit der Aufstellung, Bedienung und Instandhaltung
des Produkts befasst ist, muss die Betriebsanleitung gelesen und verstanden haben.

Das Produkt darf nur von instruierten, genligend ausgebildeten und autorisierten Personen
montiert, demontiert, installiert und repariert werden.

Verwendete Symbole

Dieses Symbol weist auf eine Gefahr durch elektrischen Strom hin.

Dieses Symbol weist auf eine nicht-sicherheitsrelevante Information hin.

A Dieses Symbol weist auf eine sicherheitsrelevante Information hin.

Geltungsbereich der Betriebsanleitung

Die vorliegende Betriebsanleitung der Schwingungsiberwachung Typ HEO55 gilt fur alle Vari-
anten des HEO055.
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Die Schwingungstiberwachung Typ HE055

Die Schwingungsiberwachung Typ HEO55 ist ein Sensor zur Messung der Schwinggeschwin-
digkeit, Schwingbeschleunigung und der Temperatur mit Crestwert-Bildung und kann z.B. zur
Uberwachung der absoluten Lagerschwingung an Maschinen in Anlehnung an die Norm DIN
ISO 10816 eingesetzt werden. Sie besitzt die folgenden Merkmale.

. Zwei frei konfigurierbare Ausgange
. Ausgang 1: 10-Link oder digitaler Schaltausgang
. Ausgang 2: Analoger Stromausgang (4...20 mA) oder digitaler Schaltausgang

. Crestwert-Bildung
. Bearing Condition nach 13337-3
. Konfigurierbarer Frequenzbereich 1 Hz ... 1000 Hz flr die MessgréBen Schwingge-

schwindigkeit (mm/s, rms) und Schwingbeschleunigung (g, rms)
(. Fur alle verfigbaren Frequenzbereiche siehe "Frequenzbereiche (Filtereinstellungen)”
auf Seite 13.

. Fester Frequenzbereich 10 Hz ... 10 kHz fir Schwingbeschleunigung (g, peak), Crest-
Wert und Bearing Condition

BestimmungsgemaBe Verwendung

Der Typ HE055 dient ausschlieBlich zur Messung von mechanischen Schwingungen und der
Temperatur an Maschinen und mechanischen Anlagen. Der Einsatz ist nur innerhalb der im Da-
tenblatt genannten Spezifikationen zulassig. Hauptanwendungsgebiete: Lifter, Ventilatoren,
Geblase, Elektromotoren, Pumpen, Zentrifugen, Separatoren, Generatoren, Turbinen und ahnli-
che, oszillierende mechanische Anlagen.

Wenn das Gerét nicht entsprechend den Herstellerangaben eingesetzt wird,
kann der durch das Geréat bereitgestellte Schutz beeintrachtigt werden.

Lieferumfang

Alle Varianten enthalten:

. Schwingungsiberwachung
. Quickstartguide

Dokumente und Zertifikate

Folgende Dokumente und Zertifikate zum Typ HE055 kdnnen unter www.hauber-elektronik.de
eingesehen und heruntergeladen werden:

. cULus Zertifikat

. CE Konformitatserklarung
. Betriebsanleitung

. IO-Link Description File
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Einsatzbereiche und Typenschild Beispiele

Codierung

q
EC

[:US

LISTED

Funktionale
Sicherheit

Typenschild
Beispiel

HEO055.0.1.x.xxx

X

E507077

H: HAUBER

Em ELEKTRONIK
Type: HE08x.0.1.0.001 Q@ IO-Link
ttem-no.: 12345
Serialno.; 123456 / 2023
g P

S T < +80°
IP66/67 Type 4X Enclosure

LLLLLL

oooo

HAUBER-Elektronik GmbH
72622 Niirtingen GERMANY
www.hauber-elektronik.de

Angewandte Normen

Die Auflistung der Normen einschlieBlich der entsprechenden Ausgabedaten finden Sie in der
EU Baumusterpriifbescheinigung fir die Schwingungsiberwachung.

Hinweise flir den Giiltigkeitsbereich cULus

Um das Gerat nach UL/CSA/IEC Standard zu installieren, miissen die folgenden Hinweise be-

achtet werden.

Elektrische Absicherung

>p B

Gerate miissen durch Sicherungen, Schutzschalter, Uberhitzungsschutz, Im-
pedanz limitierende Schaltungen oder &hnliche Mittel geschitzt sein, um
Schutz gegen UbermaBige Leistungsabgabe im Fall eines Fehlers im Gerat zu
gewdhrleisten. Der Schutz muss auf die Versorgungs- und Schaltleitungen an-
gewendet werden.

Ein geeigneter Schutzschalter fir 30 V/ 3 A nach UL Standard 489 / CSA
Standard (C22.2) No.5/ IEC 60947-2 muss nahe des Gerats installiert werden.

Eine geeignete Sicherung nach UL Standard 248 / CSA Standard (C22.2)
No.248 / IEC 60127 muss in der Ndhe des Geréts installiert werden. Die Si-
cherung muss die Auslésecharakteristik trage , T aufweisen.
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10 Technische Daten

10.1 Allgemeine Daten

0 Der Messbereich und Frequenzbereich kénnen Uber IO-Link eingestellt wer-
den

Messgenauigkeit:

Kalibrierpunki:
Querempfindlichkeit:

Frequenzbereich:

Maximale Beschleunigung:

Lebensdauer:

Tab. 1: Allgemeine Daten

+10 % (geman DIN ISO 2954)
10,5 % am Kalibrierpunkt

1g (rms) @ 159,2 Hz
< 5 o/o

Fir v_rms, a_rms wahlbar im Bereich von 10 Hz bis 1000 Hz.
Siehe auch Frequenzbereiche (Filtereinstellungen), Seite 13.

a_peak, Crest, Lagerzustand wird fir 10 Hz bis 10 KHz berech-
net

48 g
10 Jahre
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Elektrische Daten

Spannungsversorgung:

Stromaufnahme (max.):

Stromaufnahme (max.)
ohne Schaltkontakte:

Ausgang Out 1 (Pin 4)
Ausgangssignal:
Ausgang Out 2 (Pin 2)
Ausgangssignal:
Schaltkontakte

Ausgangssignal:

Elektrische Ausfihrung:

Ausgangsfunktion:

Schaltpegel:

Strombelastbarkeit je Aus-

gang:
Kurzschlussschutz:

Uberlastfest:

18...30 V DC*
320 mA
120 mA

IO-Link oder Schaltkontakt

4...20 mA (Proportional zum Messbereich) oder Schaltkontakt

Schaltsignal

PNP

SchlieBer / Offner (low-active / high-active)

0 V: Low

24 V: High

High Pegel entspricht der Versorgungsspannung minus 2 V

100 mA (Out 1)
100 mA (Out 2)

ja*
*

ja

* Um den Sensor UL-konform zu betreiben, miissen die Versorgungs- und Datenleitungen
durch eine UL zugelassene Sicherung abgesichert werden.

Tab. 2: Elektrische Daten
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10.3

Arbeitsbereich der Schwingungsiiberwachung

Der Arbeitsbereich ist unabhangig vom Messbereich. Er lasst sich von der maximalen Be-
schleunigung ableiten, welche Uber alle Frequenzen +48 g betrdgt. Die maximal messbare
Schwinggeschwindigkeit ergibt sich nach der der Formel

vmax = famax

Far sinusférmige Schwingung gilt

amax

Umax = an

Abb. 1 zeigt den Arbeitsbereich der Schwingungsiiberwachung welcher durch die maximal
messbare Schwinggeschwindigkeit in mm/s, rms in Abhangigkeit der Frequenz in Hz limitiert
wird.

500
450
400
350
300
250
200
150
100

50

2>

0 100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000
1>

Abb. 1: Diagramm Arbeitsbereich

1 Frequenz in Hz

2 Schwinggeschwindigkeit (mm/s, rms)

3 Arbeitsbereich der Schwingungsiiberwachung

Ablesebeispiele:

Frequenz Maximal messbare

(Hz) Schwinggeschwindigkeit
(mm/s, rms)

250 211,97

400 132,48

1000 53,0

Tab. 3: Ablesebeispiele Arbeitsbereich
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10.4 Typischer Frequenzgang

t t
1 10 100 1000

1>

Abb. 2: Typischer Frequenzgang 1 Hz bis 1000 Hz
1 Frequenz in Hz
2 Verstérkung in dB

10.5 Gehausemale

7250
B 62,50 0
12,90 5
!
\| [ ! O(DD
- =TT 2 @
0000 = _@

g
@/\/

Abb. 3: Gehduse mit M12-Stecker

Alle MaBe in mm

Stecker M12

SW24

Befestigung

Messrichtung entlang der Befestigungsachse

A O DND =

10
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10.6 Mechanische Daten
Weitere Materialien und Befestigungen finden Sie im Kapitel "Codierung
HEQ55" auf Seite 18.
Gehausematerial: Edelstahl V2A, Werkstoff-Nr.: 1.4305 (Standard)
Befestigung: SchllUsselweite 24 (Sechskant)
M8 x 8 mm
Steigung: 1,25 mm (Standard)
Montageart: stehend / vertikal oder liegend / horizontal
Messrichtung: Entlang der Befestigungsachse
Anzugsmoment Sensor 8 Nm
Max. Drehmoment der M12 0,4 Nm
Uberwurfmutter am Stecker
Gewicht: ca.90g
Schutzart: In angeschlossenem Zustand:
IP 66/67
Type 4X Enclosure
Produkt ist geeignet fir AuBenanwendungen
Umgebungstemperatur Ta:  -40 °C < Ta< +80 °C
Messkopftemperatur Tw: -40°C=<Tm<s+85°C
Max. Luftfeuchtigkeit: 100%
Tab. 4: Mechanische Daten
11 Anschlisse
Stecker, M12, 4-polig
Pin 1: L+ 18...30 V DC
® © Pin 2: out2 4..20 mA oder Schaltkontakt
Pin 3: L- 0V/GND
® _ @
a Pin 4: Out 1 |O-Link oder Schaltkontakt

Far die Schwingungsiberwachung HE055 eignen sich die Hauber Kabel Typ C und Typ F. Sie
haben die Aderfarben einer Ublichen Anschlussleitung.

1 !_DLW\

| BN
2lD>— WH
31D ! BU
41>— BK

L

V.

11
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12.1

12.2

12.3

12.4

12.5

10-Link Beschreibung der Funktionalitat
Einfithrung

IO-Link ist die erste, weltweit standardisierte |O-Technologie (IEC 61131-9) um mit Sensoren
und auch Aktoren zu kommunizieren. Die leistungsfahige Punkt-zu-Punkt Kommunikation ba-
siert dabei auf dem schon lange bekannten 3-Leiter Sensor und Aktor Anschluss ohne weitere
zusatzliche Anforderungen an das Kabelmaterial. 10-Link ist somit kein Feldbus, sondern die
evolutiondre Weiterentwicklung der bisherigen, erprobten Anschlusstechnik flir Sensoren und
Aktoren.

Uber 10-Link lassen sich sowohl Daten lesen als auch schreiben. Hierfirr ist ein 10-Link Master
notwendig, den Sie separat kauflich erwerben kénnen.

Dienstleistung Software-Parametrierung

Wir bieten die Erstellung und Programmierung kundenspezifischer Parametrierungen im Rah-
men der weiter genannten Mdglichkeiten. Einige Software-Parametrierungen finden Sie im Ka-
pitel "Codierung HE055" auf Seite 18.

Generelle Daten

Erflillt den Standard 10-Link System and Interface 1.1 (V.1.1.3)
Compliance IO-Link 1.1. Version 1.1.3 / Package 2020

Alle Paramater und Adressen sind ausflhrlich in einem separaten Dokument zur Schnittstellen-
beschreibung aufgefuhrt, des Weiteren stellt HAUBER-Elektronik ein 10-Description File (IO-
DD) fir den 10-Link Master zur Verfigung (beides ist auf unserer Homepage im Downloadbe-
reich zu finden). Dieses Kapitel dient zur Ubersicht der Funktionen.

Mess- und ProzessgréBen

Folgende Mess- und ProzessgréBen kdnnen Gber 10-Link fortlaufend abgerufen werden.
- Effektivwert Schwinggeschwindigkeit (0,01 mm/s, rms)
- Effektivwert Schwingbeschleunigung (0,01 g, rms)

- Spitzenwert Schwingbeschleunigung (0,01 g, peak)
- Temperatur (1 °C)

- Status des internen Selbsttests

- Fehlerzustand

- Zusténde aller Schaltsignale

- Crestwert

- Lagerzustandskennwert (Bearing Condition)

- Blob Status

Ausgénge

Die beiden Ausgéange kdnnen folgende Belegung annehmen:

Ausgang 1 agiert, sobald der Sensor mit einem IO-Link Master verbunden wird, als 10-Link
Schnittstelle des Sensors. Alternativ (wenn der Sensor nicht an einen IO-Link Master ange-
schlossen wird) kann Ausgang 1 unbelegt bleiben oder als digitaler Schaltkontakt agieren.

Ausgang 2 kann entweder als Analogausgang 4...20mA oder als Schaltkontakt oder als ,deakti-
viert“ konfiguriert werden. Als Analogsignal stehen samtliche Messgrofien zur Verfligung. Der
Messbereich des Analogsignals ist im Rahmen eines vom Hersteller definierten Bereichs frei
wahlbar.

12
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12.6

12.7

12.8

12.9

Schaltsignal

Im Sensor liegen je Mess- oder ProzessgroRe zwei konfigurierbare Schaltsignale (,Vor- und
Hauptalarm®) vor, welche tber IO-Link oder jeweils einen der beiden als Schaltkontakt konfigu-
rierten Ausgange ausgegeben werden kénnen.

Folgende Einstellungen lassen sich fir jedes Schaltsignal einzeln vornehmen:
- Grenzwerte (in der jeweiligen Einheit der MessgréBie)
- Zeitverzégerung in ms (1 ms ... 60000 ms)
- Modus:
o 0: deaktiviert

o 1: Alarmfunktion (,single Point®). In diesem Modus wird der Grenzwert 2 igno-
riert.

o 2: Windowfunktion d.h. dass das Signal schaltet, sobald der Grenzwert 2 unter-
schritten wird.

- Hysterese:

o Beschreibt die Schaltverzégerung hinsichtlich der Grenze. Diese betragt im
Standard fix 2 % und lasst sich lediglich fir die Temperatur frei konfigurieren
(0K ... 20 K)

Frequenzbereiche (Filtereinstellungen)

Es kann aus acht vordefinierten Frequenzbereichen gewéhlt werden:
0: 10 Hz ... 1000 Hz

1: 10 Hz ... 500 Hz

2: 10 Hz ... 100 Hz

3:10Hz ... 50 Hz

4:1Hz... 1000 Hz

5:1Hz ... 500 Hz

6:1Hz... 100 Hz

7:1Hz ... 50 Hz

Maintenance Data

Folgende Daten sind ausschlieBlich Uber 10-Link verfligbar, und lassen sich nicht auf die Aus-
gange konfigurieren.

Zahler

Es besteht die Mdglichkeit je MessgroBe einen weiteren Grenzwert (unabhangig von den vorher
genannten Schaltsignalen) zu konfigurieren. Bezogen auf diesen Grenzwert gibt es einen Zah-
ler, der die Anzahl der Uberschreitungen zahlt, sowie einen Zahler, der die Summe der Dauer
der Uberschreitungen zahlt. Fir beide Zahler Iasst sich ein jeweils ein 10-Link Event konfigurie-
ren, das die Uberschreitung eines zu konfigurierenden Zahlerwerts meldet.

Rohsignal via Blob

Es kann mittels BLOB (Binary Large Object) fir eine bestimmte Dauer ein Beschleunigungssi-
gal aufgezeichnet werden und zeitverzdgert Gbertragen werden. Dies ermdglicht detaillierte
Schwingungsanalysen.

Die Aufzeichnungsléange und die Samplerate lassen sich via 10-Link konfigurieren. Die maxi-
male Samplerate betragt 64 kHz mit einem 12 kHz Tiefpassfilter. Der Speicher fasst maximal
320.000 Messpunkte.

Eine gesonderte Anleitung ist auf unserer Homepage verfiigbar.

13



HAUBER-Elektronik GmbH

13
13.1

13.2

Installation und Inbetriebnahme
Allgemeine Hinweise

Installation und Inbetriebnahme der Schwingungsiiberwachung diirfen nur durch eine
autorisierte Fachkraft ausgefiihrt werden, die mit den Sicherheitsvorschriften im Umgang
mit elektrischen Komponenten vertraut ist!

streuungen und mechanisch Beschadigungen schiitzen! Hierbei unbedingt

f Das Anschlusskabel und etwaige Verlangerungskabel vor elektrischen Ein-
die ortlichen Vorschriften und Weisungen beachten!

0 Das verwendete Anschlusskabel muss fir den Einsatzbereich geeignet sein.

Wir empfehlen das HAUBER Kabel Typ C oder Typ F. Weitere Informationen
finden Sie im Kapitel "Zubehér" auf Seite 16.

Anschlussplan / Erdungskonzept

Erd- bzw. Masseschleifen zahlen zu den haufigsten Problemen bei Messaufbauten mit empfind-
licher Sensorik. Sie entstehen durch ungewollte Potentialunterschiede im Stromkreis zwischen
Sensor und Auswerteeinheit.

0 Es ist darauf zu achten, dass die Erdverbindung elektrisch sicher ist.

Das Erdungskonzept sieht vor, dass der Schirm des Sensorkabels Uber die R&ndelmutter mit
dem Gehdause des Sensors elektrisch verbunden ist und an der Auswerteeinheit bzw. am
Schaltschrank auf Erdpotential liegt. Bei groBen Leitungslangen empfiehlt sich, den Schirm an
der Auswerteeinheit (4) zu trennen, um Ausgleichsstréme Uber den Schirm zu vermeiden.

_
%
NN

Abb. 4: Standard Erdungskonzept

Maschinenerde

Auswerteeinheit (Messgerat, SPS, 10-Link Master...)
Kabelschirm

Erdpotential Auswerteeinheit

A O DN =

14
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14.1

14.2

Montage und Demontage
Allgemeine Hinweise

Montage- und Demontagearbeiten an und mit der Schwingungstiberwachung dirfen nur von ei-
ner autorisierten Fachkraft ausgefiihrt werden, die mit den Sicherheitsvorschriften im Umgang
mit elektrischen Komponenten vertraut ist!

det sein - Uber die Maschinenmasse der Montageflache oder Gber einen sepa-

f Das Gehause der Schwingungsiiberwachung muss Uber die Befestigung geer-
raten Schutzleiter (PE)!

Befestigung der Schwingungsiiberwachung an der Montageflache

Voraussetzungen
. Montageflache ist sauber und plan, d.h. frei von Farbe, Rost, etc.

. Messkopfflache der Schwingungsuberwachung muss plan auf der Montageflache auflie-
gen.

Werkzeug
. Maulschlissel, SW 24

Arbeitsschritte und Hinweise

. Schwingungstiberwachung mittels Maulschliissel kraftschliissig ins Gewindeloch der
Montagefldche schrauben. Das Anzugsmoment soll 8 Nm betragen.

. Das Anzugsmoment der M12 Uberwurfmutter der Steckverbindung darf 0,4 Nm nicht
Uberschreiten.

Um exakte Messwerte zu erhalten, muss die Schwingungsiiberwachung kraft-
schliissig an der Montageflache befestigt werden!

Hilfskonstruktionen zur Befestigung sind zu vermeiden! Wenn unumgénglich,
diese mdglichst steif ausfihren!

Erd- bzw. Masseschleifen z&hlen zu den haufigsten Problemen bei Messauf-
bauten mit empfindlicher Sensorik. Sie entstehen durch ungewollte Potential-
unterschiede im Stromkreis zwischen Sensor und Auswerteeinheit. Als Gegen-
maBnahme empfehlen wir unser Anschlussplan / Erdungskonzept.

Es ist darauf zu achten, dass die Erdverbindung elektrisch sicher ist.
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15 Zubehor
Folgendes Zubehor ist erhaltlich fir die Schwingungstiberwachung Typ HE055.

Anschlusskabel (Weitere Langen auf Anfrage):

. Kabel Typ C (M12-Stecker auf freies Leitungsende)
e 1,5m (Art.-Nr.: 13051)
e 3 m (Art.-Nr.: 13052)
e 10 m (Art.-Nr.: 11888)

. Kabel Typ F (M12-Stecker auf M12-Buchse)
* 1,5m (Art.-Nr.: 13187)
* 3 m (Art.-Nr.: 13363)

10-Link:
. USB IO-Link Master Parametriertool (Art.-Nr.: 12987)
. Profinet IOL 8 Port Master (Art.Nr.: 14137)

Schutz vor Umwelteinfliissen:
. HE-Gummischutztulle fir Typ HE055 (Art.-Nr.: 12524)
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16
16.1

i
A
/N
i

16.2

Fehler

Kein Messwert
(4-20 mA)

Schaltkontakt
schaltet nicht

Falscher
Messwert

Wartung und Reparatur

Allgemeine Hinweise

Fehlerbehebungstabelle

Ursache
Kein Analogausgang konfiguriert

Keine Versorgungsspannung

Unterbrechung im Anschlusskabel
Sicherung defekt
Anschluss verpolt

Schwingungsiiberwachung defekt

Kein Schaltkontakt konfiguriert
Falscher Grenzwert eingestellt

Keine Versorgungsspannung

Unterbrechung im Anschluss
Sicherung defekt

Anschluss verpolt
Uberwachung defekt

Schwingungsiberwachung nicht
kraftschlissig montiert

Schwingungsiberwachung an fal-
scher Stelle montiert

EMV-Probleme

Tab. 5: Fehlerbehebungstabelle

Reparatur- und Reinigungsarbeiten an Schwingungsiberwachungen diirfen
nur durch eine autorisierte Fachkraft ausgefiihrt werden, die mit den Sicher-
heitsvorschriften im Umgang mit elektrischen Komponenten vertraut ist!

Vor Reparatur- und Reinigungsarbeiten die Uberwachung von der Versor-
gungsspannung trennen! Getrennte Steckvorrichtungen missen immer span-
nungslos sein!

Defekte Anschlusskabel sofort austauschen!
Eine defekte Schwingungsiiberwachung muss komplett ausgetauscht werden!

Die Schwingungsiiberwachung HEOQ55 ist wartungsfrei!

MaBnahme

Ausgang konfigurieren
Spannungsquelle und / oder Zuleitung
Uberprifen

Anschlusskabel austauschen

Sicherung austauschen

Anschluss richtig polen

Schwingungsiiberwachung austau-
schen

Schaltkontakt konfigurieren

Richtigen Grenzwert einstellen

Spannungsquelle und/oder Zuleitung
Uberpriifen

Anschlusskabel austauschen
Sicherung austauschen
Anschluss richtig polen

Uberwachung austauschen
Schwingungsiiberwachung kraftschlis-
sig montieren

Schwingungsiberwachung an richtiger
Stelle montieren

"Anschlussplan / Erdungskonzept" auf
Seite 14.
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17 Codierung HE055

HEO055. |0. |1. |0. |001

HE Serie

055 = I0-Link Sensor mit Crestwert

Zulassungen

0=CE/IEC/UKCA/cULus

1O-Link

1 =10-Link

Gehause

0
1

1.4305 (V2A) mit Befestigung M8 x 8 mm; Steigung 1,25 (Standard)
1.4404 (V4A) mit Befestigung M8 x 8 mm; Steigung 1,25 mm

Software-Parametrierung (Auslieferzustand)

Ausgang 1 Ausgang 2
001 = 10-Link

Ist Ihre Wunschkonfiguration nicht gelistet? Bitte treten Sie mit uns in Kontakt,
wir kénnen Ihnen eine kundenspezifische Losung anbieten.
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19

Transport, Lagerung und Entsorgung

Der Sensor muss durch eine geeignete Verpackung wahrend des Transports vor schadlichen
Umwelteinfliissen und vor mechanischer Beschadigung geschiitzt werden.

Der Sensor darf nicht in Umgebungstemperaturen auBBerhalb der zugelassenen Betriebstempe-
ratur gelagert werden.

Das Produkt enthalt elektronische Komponenten und muss nach den 6&rtlichen Vorschriften und
Gesetzen ordnungsgeman entsorgt werden.

EU- und UK-Konformitatserklarung

Konformitatserklarung Richtlinien und Normen
HAUBER'Elektronlk GmbH EU-Richtline Normen
FabrikstraBe 6

D-72622 Nurtingen-Zizishausen 2014/30/EU EN 61000-6-2:2005
erklart in alleiniger Verantwortung, dass die un- UKSI2016:1091 EN 61000-6-3:2007
ten gelisteten Produkte, auf die sich diese Er- + A1:2011

klarung bezieht, die grundlegenden Sicher- N . "
heits- und Gesundheitsschutzanforderungen Ergénzena. EA{zlg%Gmoo 6-2
der untenstehenden Richtlinien und Normen )

erfiillt. EN IEC 61000-6-3

12021

Produkireih 10-Link Interface and
roduktreinen System Specification
HEO055 V1.1.3 June 2019

2011/65/EU EN IEC 63000:2018
UKSI 2012:3032

Unterschrift

Niirtingen, den 09.,08.2024 6@4 (¢af

Ort und Datum Tobias Bronkal, Geschéftsflinrender Inhaber
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