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Schwingungsauswertung
Typ 596¢C
mit SPS-Ausgang 4...20mA
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fur 2 Aufnehmer mit je einer Schaltstufe und
einem SPS-Ausgang 4...20mA

Anwendung: Vorteil:

Zum Schutz von Maschinen und Anlagen Bei Uberschreitung der maximal
vor unzuléssig starken Vibrationen. zuladssigen Schwingschnelle, die in Stufen
Bevorzugte Einsatzgebiete sind von 1,3...20mm/s eingestellt werden kann,
GroRventilatoren, deren Schaufelblatter gibt die Schwingungs-Uberwachung ein
durch Ablagerungen eine Unwucht Signal, mit dem eine Warneinrichtung ein-
bekommen oder Zentrifugen, bei denen oder die Anlage abgeschaltet werden

sich Material einseitig ablagert. kann.



Funktions- Beschreibung Schwingungsauswertung

BXHXT 100x75x115mm
Kunststoff mit Schnappful

oder Schraubbefestigung
Klemmen fur Leitungsanschluss

Technische Daten:
Stromversorgung 230V AC, 0,1A
Ausgangskontakte bis 230V, 2A
Sensorkabel 2x0,25gmm
Geschirmt max. Lange 100m
Temp. Bereich 0...70°C

Funktion:

Kont. Kontakt schaltet von 16/17 auf 16/15 bzw.

geschl. wenn Vvon 19/20 auf 19/18 wenn max. zulassige
Verzdgerung Betr .Bed. Schwingschnelle von Sensor 1/2
»verz.“ ein- OK uberschritten + Verzoégerung abgelaufen
stellbar 1-60s )
cw = groger, 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20| \-EPgelberlischt,
0.5 Umdr.=2s @ © © © © © © © © | wenmRelais

Netz L K1/K2 abfallt.

LED rot ,, > © 230V AC <K ‘ K1 ‘ ‘ k2 M ‘

" \ \ LED griin ,,OK*
'?“Chtet*u"ve”” Maswertung Typ 596¢ leuchtet, wenn
eingestelite N Betr. Bed. OK
Schwingschnelle WI’ISOI’ 1
Uberschritten 4 ® @ ® ® Beide LED rot

> Verz. K1 OK ) Blinken langsam
Stufenschalter (1/sec.),wenn
Schwelle 1/2 Typ 596 im
zur Vorwahl der Sensor Sensor| (SPS- SPS 24V DC W Progr.-Modus;
max. zulassigen S2 S1 GND +12V GND -5v Birde2 Birdel + Reset - und schnell (5/s)
Schwingschnelle o ) %) ) ) @ @ @ @ @ wenn ext. Reset
von Sensor 1/2 1 2 3 4 5 6 7 8 9 19 erforderlich
O-F = 1,3...20mm/s L J
bn bn ws 9+10 = 24V DC
Ansteuerung. extern RESET
7 Sensor S2 p N
_i__-— = Typ 640 SPS-Steuerung
— Sensor S1 [ Burde 1/2 ]
_I__ Typ 640 max. 180 Ohm
= i GND
Stecker- \. J
AnschluR GND an Erde
Bef. Flansch -
geerdet : )
Auswertung Typ 596¢. Sensor Typ 640.
Gehduse :

L=54mm, D=28mm, 6-kant SW24,
Befestigung M8 x 8
M12-Anschlu3-Stecker, 4-polig
Pin 1+3 belegt, Edelstahlgehause

Spannungsversorgung 12...24V DC,
Schwingschnelle 0...20mm/s,
Zweileiter-Stromausgang 4...20mA ,
Temp. Bereich 0...70°C
Frequenzbereich 5...1000Hz

Ist das Signhal vom Sensor S1/S2 hoher als die eingestellte Schwellel/2, so leuchtet die rote LED ,, > “. Nach
Ablauf der am Poti ,Verz.”“ eingestellten Verzégerung fallt K1/2 ab. Im Programm , Auto-Reset” zieht K1/2
wieder an und LED ,, > “ erlischt nach 8 sec., wenn das Sensorsignal unter die eingestellte Schwelle
absinkt. Im Programm ,,ohne Auto-Reset" leuchtet die LED ,, > “ bis K1/2 abfallt und fangt an schnell (3/s) zu
blinken. Dieser Zustand bleibt, auch wenn S1/2 wieder unter die Schwelle 1/2 absinkt, bis ext. RESET

geschaltet wird.



